1. Модулятор -  Для возможности передачи по линии связи. Преобразует первичный НЧ сигнал во вторичный ВЧ.

2. Выходное устройство -  Содержит: фильтры для уменьшения помех соседним каналом, усилители для противостояния помехам, излучатель для увеличения мощности получаемого сигнала

3. Линия связи - Для прохождения сигнала от передающего до приемного устройства

4.  Входное устройство - Для выделения сигнала данному получателю

5. Демодулятор без(с) решающего устройства - Для приближения сигнала к воспринимаемому преобразует в НЧ

6. Преобразователь энергии соответствующей электрической формы в соответствующую неэлектрическую форму - Для возможности восприятия получателем

7. Аналого-цифровой преобразователь - Для повышения качественных показателей системы связи преобразует потенциально бесконечное множество значений в конечный набор двоичных знаков

8. Кодер - Для повышения скорости или верности передачи информации, содержащейся в последовательности двоичных знаков

9. Декодер - Для приближения сигнала к воспринимаемой форме превращает первичный сигнал в дискретный приблизительно пропорциональный сообщению

10. Для облегчения дальнейших преобразования

11. Цифро-аналоговый преобразователь - Для преобразования дискретного сигнала в форму, приближенную к восприятию получателя непрерывного сообщения

1. Аппаратура между двумя произвольными точками, соединяющая сигнал, содержащий сигнал одного источника, с сигналом, содержащим сигнал соответствующий получателю - Канал
2. Аппаратура и линия связи, предназначенные для передачи информации от источника к получателю с требуемым качеством – Система связи 

3. Новое для получателя знание - Информация
4. Электромагнитное поле или электрический ток, переносящие информацию - Сигнал
5. В общем виде неэлектрическая форма, в которой выступает информация - Сообщение
6. Случайные искажения передаваемого сигнала - Помеха
1.Где R, L или C меняются под действием специального напряжения, зависят от воздействия и где не выполняется принцип суперпозиции, и происходит обогащение спектра – Нелинейные цепи
2.Где R, L или C меняются под действием специального напряжения, не зависят от воздействия и где выполняется принцип суперпозиции, и происходит обогащение спектра – Линейно-параметрические цепи
3.Где R, L или C зависят от воздействия и где не выполняется принцип суперпозиции, и происходит обогащение спектра - Нелинейно-параметрические цепи
4.Где R, L или C не зависят от воздействия и где выполняется принцип суперпозиции, и не происходит обогащение спектра - Линейные цепи
5.Где R, L или C меняются под действием специального напряжения и где выполняется принцип суперпозиции, и не происходит обогащение спектра – Не существует цепей
1. Эффективная полоса частот dfэфф, длительность Tc, динамический диапазон log(Smax/Smin) – Косвенная модель связного сигнала или  косвенная модель контрольного сигнала
2. Амплитуда сигнала Uo, частота сигнала Wo, начальная фаза ф_o - Косвенная модель контрольного сигнала
3. U(t)Cos(Wo*t+ф_o), где U(t) - случайна для получателя – Прямая модель связного  сигнала
4. U(t)Cos(Wo*t+ф_o), где U(t) - известна для получателя -  Прямая модель контрольного сигнала
5. UoCos(Wo*t+ф(t)), где ф(t) - известна для получателя -  Прямая модель контрольного сигнала
6. UoCos(Wo*t+ф(t)), где ф(t) - случайна для получателя - Прямая модель связного сигнала 
7. Полная средняя мощность Pср, эффективная ширина спектра dfэфф – Косвенная модель связного сигнала 

8. Интервал корреляции to, длительность Tc – Косвенная модель связного сигнала или  косвенная модель контрольного сигнала
9. Sig(n=1 to **)Cn*Psi_n(t), где Psi_n(t) - детерминированные функции - 
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 - Мощность постоянной составляющей сигнала
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 - Мощность переменной составляющей произвольного случайного сигнала
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 - Мощность переменной составляющей эргодического случайного сигнала 
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- Полная мощность произвольного случайного сигнала
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- Полная мощность эргодического случайного сигнала 
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- Средняя величина любого случайного сигнала
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- n-ный начальный момент эргодического сигнала
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- n-ный центральный момент произвольного случайного сигнала
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 - n-мерная функция распределения вероятности случайного сигнала

1. Передающее устройство цифровой системы связи с источником дискретных сообщений: 6, 21, 14, 13, 16
2. Передающее устройство цифровой системы связи с источником непрерывных сообщений: 9, 21, 19, 14, 13, 16
3. Передающее устройство аналоговой системы связи с источником непрерывных сообщений: 9, 21, 13, 16
4. Приемное устройство аналоговой системы связи с получателем непрерывных сообщений:  17, 10, 20, 8
5. Приемное устройство цифровой системы связи с получателем непрерывных сообщений: 17, 11, 15, 18, 20, 8
6. Приемное устройство цифровой системы связи с получателем дискретных сообщений: 17, 11, 15, 21, 7

1. Импульсная реакция согласованного фильтра - Зеркальное отражение самого сигнала относительно оси, проведённой через точку tO/2
2. Фазово-частотная характеристика согласованного фильтра - Обратно по знаку фазовой характеристике сигнала

3. Амплитудно-частотная характеристика согласованного фильтра - С точностью до коэффициента пропорциональности равен амплитудному спектром сигнала

4. Что необходимо чтобы фильтр можно было назвать согласованным с сигналом? - Линейный фильтр с постоянными параметрами и импульсной реакцией g(t)= as(tO-t) 

1. В задаче приёма детерминированного сигнала (сигнал известной формы), требуется  -  Принять с min погрешностью гипотезу о том, какой из сигналов был передан

2. В задаче приёма неизвестного сигнала требуется.  -  Наилучшее воспроизведение формы сигнала (с меньшей погрешностью)

3. От согласованных фильтров требуется  -  Формирование максимально возможного пика сигнала на фоне шума
4. Критерий оптимальной фильтрации в случае известной формы сигнала  -  Максимизация на выходе оптимального фильтра отношения сигнала к шуму в момент Ю принятия решения о наличии переданного сигнала и выбор момента tO
5. Критерий оптимальной фильтрации в случае не известной формы сигнала  -  Минимизация на выходе оптимального фильтра выраженной в СКПразницы между переданным и принятым сигналом
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